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D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania iodbioru robdt zwigzanych z
odtworzeniem przebiegu trasy drogi, jej punktow wysokosciowych oraz sporzadzenia geodezyjnej
inwentaryzacji powykonawczej w ramach ,,Remontu drég gminnych, ulic Mickiewicza, Prusa, Reja i
Orzeszkowej w miejscowosci Stare Pole”

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie przebiegu ,,Remontu drég gminnych,
ulic Stonecznej, Akacjowej, Kasztanowej, Topolowej w miejscowosci Stare Pole”

Zakres robdt pomiarowych:
a) Wwyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow gtownych osi trasy, sprawdzenia punktow reperow
panstwowych,

b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,
¢) wyznaczenie dodatkowych reperow roboczych,
d) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob ulatwiajacy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie,
e) wyznaczenie przekrojow poprzecznych z czgstotliwosciag wskazang w Dokumentacji Projektowe;,
f)  wyznaczenie roboczego pikietazu trasy min. co 50 m poza granica robot,
g) oznaczenie pikietazu na czas robdt oraz odtwarzanie uszkodzonych punktéw na biezaco do konca
okresu gwarancyjnego na zyczenie przedstawiciela Inwestora,
h) opracowanie powykonawczej dokumentacji geodezyjne;.
Zgodnie z Dokumentacjg Projektowa nalezy wytyczy¢ 1,068 km trasy drogowe;.
ETAPI -0,358 km
ETAP I1-0,710 km

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce Robot
Ogolne wymagania dotyczace Robdt podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-M.00.00.00.
»Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.1. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 m.

Pale drewniane umieszczone poza granica robdt ziemnych, w sasiedztwie punktdw zatamania trasy
powinny mie¢ srednice 0,15 - 0,20 m i dlugosci 1,5 - 1,7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy 0,05 - 0,08 m i
dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe o srednicy 5
mm i dlugosci 0,04 - 0,05 m.

“Swiadki” powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.
Do stabilizowania roboczego pikietazu trasy, poza granicg pasa robot stosowac pale drewniane o $rednicy od
0,15 do 0,20 m i dtugosci 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczek uzgodni¢ z Kierownikiem Projektu.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt. 3.

3.1. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:

e teodolity lub tachimetry,

niwelatory ,

dalmierze ,

tyczki,

laty,

tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej 1 jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowaé
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

4.1. Transport sprzetu i materialéw
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 5.

5.1. Przed przystgpieniem do Robdt Wykonawca, zgodnie z pkt. 1.5.1 ST D-M.00.00.00. "Wymagania
ogdlne", powinien przejaé¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje i wspotrzedne punktow gtownych
trasy oraz reperow.

5.2. W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdtowego wytyczenia Robot i wynies¢ punkty gtéwne w
teren.

5.3. Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o jakichkolwiek bledach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gldwnych trasy i reperéw roboczych.

5.4. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami GUGIK.

5.5. W nawigzaniu do otrzymanych od Zamawiajacego punktow wysokosciowych, Wykonawca powinien
wyznaczy¢ poza granicami Korpusu Drogowego robocze punkty wysokosciowe w odleglosciach do 25 m od
osi podluznej drogi. Maksymalna odleglos¢ pomiedzy roboczymi punktami wysokosciowymi powinna
wynosi¢ 500 m.

5.6. Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gldwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy
uzyciu materiatéw wymienionych w pkt. 2, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych potozonych poza

granicg robot ziemnych.

5.7. Wykonawca powinien uzupetni¢ wytyczenie osi drogi punktami dodatkowymi nie rzadziej niz co 50 m.
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5.8. Wykonawca powinien wytyczy¢ przekroje poprzeczne poprzez wyznaczenie konturéw nasypow i

wykopdw na powierzchni terenu.

W przypadku wprowadzenia przekroi poprzecznych nie pokrywajacych sie z wystgpujagcymi w

Dokumentacji Projektowej Iub roznicy w rzednych, podstawg do prowadzenia niwelety (za wyjatkiem

korygowanych tukow poziomych) beda nastepujace zasady:

a) wyréwnanie istniejgcej nawierzchni do wymaganych spadkéw poprzecznych,

b) ulozenie warstw konstrukcji zgodnie z Dokumentacja Projektowa,

c) suma pochylen niwelety na sasiednich odcinkach nie moze przekracza¢ 1% przy odlegtosci migdzy
przekrojami 25 m.

5.9. Przesunigcie punktow wytyczonej osi drogi w stosunku do osi projektowanej nie powinno by¢ wigksze
od*5cm.

Rzegdne wysokosciowe punktow osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do + 1 cm w stosunku do rzgdnych
okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Rzedne reperow roboczych nalezy okreslaé z taka doktadnos$cia aby sredni btad niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjna w nawiazaniu do reperow statych.

5.10. Wykonawca Robot przedstawi Inzynierowi geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza sieci
uzbrojenia terenu i projektowanych elementéw drdg z naniesionymi na mape¢ zasadnicza zmianami.
Powykonawcza dokumentacja geodezyjna powinna by¢ potwierdzona przez Wojewddzki Osrodek
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficzne;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 6.

6.1. Wytyczenie osi trasy drogowej

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach iwytycznych GUGIK, zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt. 5.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru Robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 kilometr trasy drogowe;.

Obmiar Robot obejmuje:

- sprawdzenie wytyczenia punktéw gtéwnych osi trasy 1 punktow wysokosciowych;

- uzupeknienie osi trasy dodatkowymi punktami;

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych;

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem przekrojow dodatkowych zgodnie z
Dokumentacja Projektowg i ewentualnymi wskazaniami Inzyniera;

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru Robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 8.

8.1. Sposob odbioru robét

Odbior robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikdw

pomiardw geodezyjnych lub protokoétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przektada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
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Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

pkt. 9.

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

przygotowanie i oznakowanie robot,

sprawdzenie wytyczenia punktow gldwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych;

uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych;

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem przekrojow dodatkowych zgodnie z
Dokumentacja Projektowg i ewentualnymi wskazaniami Inzyniera;

zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajgce
odszukanie i ewentualne odtworzenie;

wyznaczenie punktdw roboczego pikietazu trasy;

wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK, 1979

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983

Wytyczne zlecania robot, ustug i dostaw w drodze przetargu. GDDP, Warszawa, 1994

Dziennik Ustaw Nr 30, poz. 163 z pdzniejszymi zmianami z dnia 17 maja 1989 r — Prawo geodezyjne i
kartograficzne.

D.01.01.01. ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH



