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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej STaswymagania dotyce wykonania iodbioru robot zgdaanych z
odtworzeniem przebiegu trasy drogi, jej punktow @kgciowych oraz spotglzenia geodezyjnej
inwentaryzacji powykonawczej w ramaciRgmontu drég gminnych, ulic Stonecznej, Akacjowej,
Kasztanowej, Topolowej w miejscowsci Stare Pole”

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokunigmzetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczasad prowadzenia robot zwéanych z wszystkimi

czynnaciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie przebiegu ,Remontu drogngych,

ulic Stonecznej, Akacjowej, Kasztanowej, Topoloweiniejscowdci Stare Pole”

Zakres rob6t pomiarowych:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysckiowe punktow gtéwnych osi trasy, sprawdzenia powkteperow
paistwowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

c) wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych,

d) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochroda przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposéb utatwiaicy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie,

e) wyznaczenie przekrojow poprzecznych gstatliwoscia wskazan w Dokumentacji Projektowej,

f)  wyznaczenie roboczego pikietatrasy min. co 50 m poza grapiobdt,

g) oznaczenie pikietai na czas robo6t oraz odtwarzanie uszkodzonych @unkia bigagco do kaca
okresu gwarancyjnego mgiczenie przedstawiciela Inwestora,

h) opracowanie powykonawczej dokumentacji geodezyjnej.

Zgodnie z DokumentagProjektovy nalezy wytyczy 0,930 km trasy drogowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkoweazomocztkowy

i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate oki#enia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00. ,Wymagaragolne” pkt.1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce Robot
Ogollne wymagania dotygze Rob6t podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdpkt. 1.5.

2. MATERIALY

Ogollne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M.00.00.00.
~Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.1. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkegokoto 0,50 m.

Pale drewniane umieszczone poza granica robo6t giemnw gsiedztwie punktéw zatlamania trasy
powinny mie srednig 0,15 - 0,20 mi diugmi 1,5- 1,7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianerednicy 0,05 - 0,08 m i dtugoi
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaggj nawierzchni bolce stalowe soednicy 5 mm i
dtugcéci 0,04 - 0,05 m.

“Swiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatqy.

Do stabilizowania roboczego pikietatrasy, poza grarigoasa robot stosowaale drewniane &rednicy od
0,15 do 0,20 mi dhugei 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczelgadni z Kierownikiem Projektu.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogélne”. [t

3.1. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysgkmvych naleéy stosowa nas¢pujacy sprzt:

e teodolity lub tachimetry,

e niwelatory

* dalmierze,

e tyczki,

o faty,

e tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymagane] doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagagialee” pkt. 4.

4.1. Transport sprzetu i materiatéw
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy v przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M@O®,Wymagania ogolne” pkt. 5.

5.1. Przed przygpieniem do Robdét Wykonawca, zgodnie z pkt. 1.5.1 [3M.00.00.00. "Wymagania
ogolne", powinien prze¢ od Zamawiajcego dane zawiekgje lokalizag} i wspotrzdne punktéw gtownych
trasy oraz reperow.

5.2. W oparciu o materialy dostarczone przez Zamasagjo, \Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczegbdtowego wytyczenia Robét i wihjminkty gtowne w
teren.

5.3. Wykonawca powinien natychmiast poinform@wazyniera o jakichkolwiek kidach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i reperow robazizy

5.4. Prace pomiarowe powinny &ywykonane zgodnie z oboyziujacymi instrukcjami GUGIK.

5.5. W nawizaniu do otrzymanych od Zamavgieg¢go punktow wysokgiowych, Wykonawca powinien
wyznaczy poza granicami Korpusu Drogowego robocze punktyokgiciowe w odlegtéciach do 25 m od
osi podhinej drogi. Maksymalna odledgi® pomigdzy roboczymi punktami wysokaowymi powinna

wynosit 500 m.

5.6. Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdbwnempmny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu materiatdw wymienionych w pkt. 2, a tgkdowhzane do punktéw pomocniczych padoych poza
granig robot ziemnych.

5.7. Wykonawca powinien uzupethivytyczenie osi drogi punktami dodatkowymi nie rziafiniz co 50 m.
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5.8. Wykonawca powinien wytyczyprzekroje poprzeczne poprzez wyznaczenie kontur@sypow i

wykopOw na powierzchni terenu.

W przypadku wprowadzenia przekroi poprzecznych pigkrywapcych sé z  wyskpujacymi w

Dokumentacji Projektowej lub #éicy w rzdnych, podstaw do prowadzenia niwelety (za vgtiem

korygowanych tukéw poziomychkta nastpujace zasady:

a) wyrdwnanie istnigjcej nawierzchni do wymaganych spadkoéw poprzecznych,

b) ulozenie warstw konstrukcji zgodnie z Dokumenjd@jojektovy,

C) suma pochyle niwelety na ssiednich odcinkach nie me przekracza 1% przy odlegtéci miedzy
przekrojami 25 m.

5.9. Przesuricie punktow wytyczonej osi drogi w stosunku do msijektowanej nie powinno kbywigksze
od+5cm.

Rzedne wysokéciowe punktow osi naly wyznaczy z dokladnécia do+ 1 cm w stosunku do ¢dnych
okreslonych w Dokumentacji Projektowe;j.

Rzedne reperow roboczych najeokreilaé z taky dokladndcia abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stogigj niwelacg podwojrg w nawipzaniu do reperéw statych.

5.10. Wykonawca Robot przedstawi zZynierowi geodezyjg inwentaryzag powykonawcz sieci
uzbrojenia terenu i projektowanych elementéw droganiesionymi na mapzasadnicg zmianami.
Powykonawcza dokumentacja geodezyjna powinné pgtwierdzona przez Wojewddzki s@dek
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbioid. 6.

6.1. Wytyczenie osi trasy drogowej

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@iowych naley
prowadzé¢ wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach iwytycznych GUGIK, zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt. 5.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru Robét podano w ST D-M.00®MM/ymagania ogolne” pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest 1 kilometr trasy drogowej.

Obmiar Robét obejmuje:

- sprawdzenie wytyczenia punktow gidwnych osi trgsyriktow wysokéciowych;

- uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami;

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysésiowych;

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyszeniem przekrojéw dodatkowych zgodnie z
Dokumentacj Projektovy i ewentualnymi wskazaniamidgniera,;

- zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaty, ochrarfaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru Robét podano w ST D-M.00®M@ymagania ogblne” pkt. 8.
8.1. Sposob odbioru robot

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie gagje na podstawie szkicow i dziennikdw
pomiarow geodezyjnych lub protokoétu z kontroli gepginej, ktére Wykonawca przektadaymierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy platrici podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne” ikt.

9.1. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

przygotowanie i oznakowanie robdt,

sprawdzenie wytyczenia punktéw gtownych osi trgsyrktéw wysokéciowych;
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami;

wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych;

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyazeniem przekrojow dodatkowych zgodnie z

Dokumentacj Projektovy i ewentualnymi wskazaniamidyniera,;

zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrartaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatygaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie;

wyznaczenie punktow roboczego pikiatdrasy;

wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

CoNooghrwNE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyaignac geodezyjnych

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGUGIK, 1979

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdaUGiK, 1978

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK, 1979

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G&J 1983

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GJ&983

Wytyczne zlecania robét, ustug i dostaw w drodzefargu. GDDP, Warszawa, 1994

Dziennik Ustaw Nr 30, poz. 163 zzmiejszymi zmianami z dnia 17 maja 1989 r — Prawadgeyjne i
kartograficzne.
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